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Budowa oswietlenia ulicznego
Kod CPV: 31 527200-8 Oéwietlenie zewnetrzne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem_ninjejszej specytikacji technicznej (ST) sa wymagania dot. wykonania i odbioru robdt ,.Budowa
oswietlenia ulicznego”

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techmiczna - oznacz, ST Jest stosowana jako dokument przetargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymieriionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktérych .dut'yczy. ST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celw -wykonahie
budowe ofwietlenia ulicznego |
W zakres prac wehodza:
- ustawiariie stupéw o$wictlenia drogowego
- montaz na stupach opraw oéwietlenia drogowego
- ukladanie kabli zasilajacych lampy
- femont istnigjacych stupdw oswietienia ulicznego
= Wymiana opraw oswietleniowych
{ - montaz i ustawianie szaf sterowania o$wietleniem drogowym
- Badania i pomiary powykonawcze
Zakres szozegblowy wykonywanych robét i prac: przygotowawczych do tych robdt. zawarty jest w "Projekcie
wykonawezym", Wykonawca robét Zobowigzany jest. ‘uzyskaé wszystkie. inne pozwolenia i zezwolenia na
wykonanic petnego zakresu projektowanego zadania, .kté're.hi'e $a wymagane Prawem Budowlanym, a sg konieczne

do zrealizowania zadania.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ST $3.zgodne z odpowiednimi normami i nazewnictwem uZytym w-projekeie,

L5. Ogéine wymagania dotyczgce robit

Wykonawca robot jest odpowiedzidlny za jakos¢ i solidnogdé ich wykonanta oraz za zgodnosé
z Dokumentacja Projektows, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz powinien prowadzi¢ prace w sposéb. jak
najmniej uciazliwy dl_a otoczenia.



2, MATERIALY

2.1. Ogélne wymagaunia.

Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materialy zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;.
Wykonawca powinien powiadomic Inspektora Nadzoru o proponowanych #rédiach oirzymania materialéw przed
rozpoczgciem ich dostawy. Dokumentacja Projektowa przewiduje moXiwosé wariantowego wyboru rodzaju materiatu
oraz dopuszcza zamienniki w wykonywanych robotach, wykonawca powinien powiadomié Inspektora Nadzoru o
swoilm wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uZyciem materiaty, albo w okresie ustalonym przez Inspektora
Nadzoru,

W przypadku nie zaakceptowania materiaty ze wskazanego Zrédta, wykonawca powinien przedstawié¢ do
akceptacji Inspektora Nadzoru materiaf z innego érddia.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moz2e by¢ ponie] zmieniony bez zgody Inspektora. Nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zaakceptowane roateriaty, wykonawca wykonuje pa wlasne ryzyko,
liczqc si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem 2z wykonang pracg. Wszystkie materialy powinny mie¢ stosowne

certyfikaty.

2.2. Materiely elektryczne

2.2.1. Kable elektroenergetyczne
Przy budowie oSwietlenia drogowego zastosowat materialy zgodne z Dokumentacja Projektowa.
2.2.2. Stupy do ofwietlenia drogowego

Zastosowaé stupy wraz z osprzgtem zgodnie z Dokumentacje Projektowa.

223. Oprawy oéwietlenia drogosvego
Zastosowaé oprawy oswietleniowe zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

22.4. Szaly sterowania séwietleniem drogowym

Zastosowad szafy sterowania o$wietleniem drogowym zgodnie z Dokumentacje Projektows. Dokumentacja
Projektowa dopuszcza zamienniki, ich ewentuaine zastosowanie nzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.

2.3. Oabiér materialéw na budowie

Materialy na budowg nalezy dostarczaé tacznie ze $wiadectwamni jakosci, kartami Ewarancyjnymi, protokofari
odbioru technicznego i innymi certyfikatami. Dostarczone na migjsce budowy materiaty naleZy sprawdzié pod
wzgiedem kompletnogei i zgodnosci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wad [ub wystapienia watpliwosci,
co do jekosci materialéw nie posiadajacych stosownych certyfikatow, nalezy przed ich whudowaniem poddsaé je
badaniom okreslonym przez Inspekiora Nadzoru. Ewentualne koszty badai dodatkowych poniesie Wykonawca robét,

2.4, Skiadowsniec materialéw na budowie
Za prawidlowe skiadowanie i przechowywanie materiatéw odpowiedzialny jest wykonawca robét.

2.5. Zaplecze techniczne i zabezpieczenie terenu budowy
Za prawidlowe zorganizowanie i przygotowanie zaplecza badowy oraz zabezpieczenie tereny budowy



odpowiedzialny jest wykonawea,
3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do robét winien zapoznat sig z catosciq zadania i zorganizowaé sprzgt

w zakresie niezb¢dnym do wykonania niniejszego zadania,

4. TRANSPORT

41 Ogbine wymagania

Wykonawea jest zobowiazany do zorganizowania dostarczenia materialéw i innego sprzetu na migjsce budowy.
Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowac prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem,

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagasia ogéine

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akeeptacii projekt organizacji i harmonogram robét /prace w pasie
drogewym/ uwzgledniajacy wszystkie warunki z uwzglednieniem roszczen oséb trzecich, w miejscach w ktérych
beda wykonywane roboty, W przypadku kolizji budowanych urzadzefi z inmym uzbrojeniem terenu nalezy zakres prac
uzgodni¢ z wiascicielami uzbrojenia. W przypadku prac na czynnych w poblizu czynnych sieciach energetycamych
Wykenawca robét powinien uzyskaé dopuszczenie do pracy zgodnie z obowiazujacymi u wlasciciela sieci przepisami
w zakresie BHP. Koszty dopuszczenia do pracy ponosi Wykonaweca robgt

5.2. Wytyczenie geodezyjune
Wytyczenie trasy rozbudowy sieci wykonaé zgodnie z przepisami Prawa Budowlanego.

53 Budowa o$wietlenia drogowego

331  Ustawianie shupéw

Stupy ustawiaé za pomocs sprzgtu mechanicznego odpowiedniego dla danege typu slupa. Prace wykonaé
zgodnie z zasadami BHP.

5.4.2 Zawieszenie osprzgtu oraz opraw o$wietlenia drogowego

Zawieszenia osprzets | przewoddw wykonaé zgodnie z zaleceniami fabrycamymi producenta przewodow
i osprzetu. Prace zorganizowat i prowadzi¢ w spos6b nie ucigzliwy dla oséb postronaych. Calos¢ prac wykonad
zgodnie z Dokumentacig projektowa i zasadami BHP.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady wykomywania kontroli robit

Celem kontroti robét jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakodci wykonywanych robét. Wykonawca
robdt ma cbowiazek wykorania peinego zakresu badaf na budowie w celu wykazania Inwestorowi zgodnodci
dostarczanych materialow i realizacji robét z Dokumentacja Projektowa. Przed przystapienia do sprawdzen
pomontazowych, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzorn o rodzaju i terminie sprawdzen. Po
wykonaniu sprawdzenia, Wykonawca przedstawia na pi$mie wyniki do akceptacji. Wykonawca powiadamia
pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniy kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontyruowac dopiero po pisemnej



akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru
62 Badavia sieci oéwiethenia drogowego

W czasie wykonywania i po zakoficzeniu robét budowlanych - nalezy przeprowadzi¢: kontrolne pomiary
i sprawdzenia. Szczegblowy zakres pomiardw i sprawdzen wynikajacy 2 Dokumentacji Projektowej jak odrebnych
przepiséw przed ich rozpoczeciem uzgodnié z Inspektorem, .Wyniki pomiaréw nalezy zamiedcié w protokolach
pomiarowych,

7. ODBIOR ROROT

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcern: nastgpujace dokumenty:
- aktualng Dokumentacja Powykonawcza,
- geadezyjna Dokumentacje Powykonawczg,
- protokoly z dokonanych pomiaréw-i sprawdzen
~ protokdty odbioru robot.

8. ZALACZENIE OSWIETLENIA POD NAPIECIE
Zalgezenie nowo wybudowanego odcinka o§wietlenia moze nastapi¢ po.uzyskaniu Inspektora Nadzoru,

9. PRZEPISY LZWIAZANE
-Projekt Budowlany — Rozbudowa istniejacej sieci nN

~Ustawa Prawo Budowlane 7 dn. 67.07.1994 1, Dz Ustaw Nr8%zdn. 25.08.1994 r. z péZnisiszymi znianami.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
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Przebudowa i zabezpieczenie urzadzen energetycznych

Kod CPV: 45 231400-9 Roboty elektryczne w zakresie Jinii elektroenergetycznych

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne; (ST) sa wymagania dot. wykonania
1 odbioru robét ,, Przebudowa i zabezpieczenie urzadzen energetycznych”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna- oznacz. ST jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1,

1.3 Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie przebudowy i zabezpieczenia urzadzen energetycznych
W zakres prac wchodza;
- przebudowa odcinka sieci kablowej SN
- zabezpieczenie sn. kabli rurami ochronnymi

- - badania i pomiary wykonawcze

Zakres szczegblowy wykonanych robdt i prac przygotowawczych do tych robot
zawarty jest w ,, Projekcie wykonawczym”. Wykonawca rob6t zobowiazany jest uzyskaé
wszystkie inne pozwolenia i zezwolenia na wykonanie petnego zakresu projektowanego
| zadania, kiére nie sa wymagane Prawem Budowlanym, a sq konieczne do zrealizowania

zadania.
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ST sa zgodne z odpowiednimi normami i nazewnictwem uzytym

w projekcie.

1.5 OgdéIne wymagania dotyczace robét




Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ i solidno$é ich wykonania oraz za zgodnogé
z Dokumentacjg Projektowa, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz prowadzié prace w sposob

jak najmniej uciazliwy dla otoczenia.

2. MATERIALY
2.1 OgéIne wymagania
Wykonawea jest zobowiazany dostarczyé materialy zgodne z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych
zrodtach otrzymania materiatéw przed rozpoczeciem ich dostawy. Dokumentacja Projektowa
przewiduje mozliwos$¢ wariantowego wyboru rodzaju materiatu oraz dopuszeza zamienniki
w wykonywanych robotach, wykonawca powinien powiadomié Inspektora Nadzoru swoim
wyborze najszybeiej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w okresie ustalonym przez
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien réwniez powiadomié o zamiarze zastosowania
okreslonych materialoéw uzywanych do przebudowy wiasciciela przebudowywanej sieci.

W przypadku nie zaakceptowania materiatu wskazanego zrédla, wykonawca powinien
przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru material z innego zrodta.

Wybrany i zaakeeptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zaakceptowane materiaty,
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem za wykonang

pracg. Wszystkie materialy powinny mieé¢ stosowne certyfiakty.

2.2 Zaplecze techniczne i zabezpieczenie terenu budowy
Za prawidtowe zorganizowanie i przygotowanic zaplecza budowy oraz zabezpieczenie

terenu budowy odpowiedzialny jest wykonawea,

3.SPRZET

Wykonawea przystepujacy do robdt winien zapoznaé si¢ z calodcia zadania

zorganizowaé sprzet w zakresie niezbednym do wykonania niniejszego zadania.

4. TRANSPORT
4.1 OgéIne wymagania
Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania dostarczenia materialdow i innego

sprzetu na miejsce budowy. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie




robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowejm, wskazanaich

Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Wymagania ogélne

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot/prace w pasie drogi/ uwzgledniajacy wszystkie warunki z uwzglednieniem roszczen
0s0b trzecich w miegjscach, w ktdrych beda wykonywane roboty zwiazane z wykonaniem,
przebudows 1 zabezpieczeniem urzadzefi energetycznych. W przypadku kolizji
przebudowywanych urzadzen z innym uzbrojeniem terenu nalezy zakres prac uzgodnié
z whascicielem uzbrojenia. W przypadku prac na czynnych sieciach energetycznych lub w ich
poblizu  Wykonawca robot powinien uzyskaé dopuszezenie do pracy zgodnie
z obowiazujacymi u wlasciciela danej sieci przepisami w zakresie BHP. Koszty dopuszczenia

do pracy ponosi Wykonawca robét .

5.2 Wytyczne geodezyjne

Wytyczenie trasy rozbudowy sieci wykona¢ zgodnie z przepisami Prawa Budowlanego.

5.3 Przebudowa istniejacej sieci SN

Wykonawca robét winien przed przystapieniem do demontazu uzyskaé zgode na
rozpoczgeie prac u wiadciciela sieci Enion S.A. RD Debica. Wszelkie prace na styku
demontowanej sieci z czynng siecig energetyczng lub w poblizu pracujacych urzadzen
energetycznych prowadzié w prozumieniu z wladcicielem sieci i zgodnie z Zasadami
Organizacji Bezpiecznej Pracy w Energetyce. Calo$é prac wykonaé zgodnie z zasadami BHP.,
Demontowane fragmenty sieci kablowych powinny byé jednoznacznie zidentyfikowane.
W razie potrzeby Wykonawca powinien zasiegnaé opinii wlaciciela sieci lub uzyé

specjalistycznego sprzetu. Koszty zwiazane z identyfikacja sieci ponosi Wykonawca robot,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady wykonywania kontroli robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zalozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca robét ma obowiazek wykonania petnego zakresu badafd na budowie w celu

wykazania Inwestorowi zgodnosci dostarczanych materiatéw i realizacji robot zgodnie




z Dokumentacjqg Projektowa. Przed przystgpieniem do sprawdzen pomontazowych,
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie sprawdzen. Po
wykonaniu sprawdzenia, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki do akceptacii.
Wykonawea powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoficzeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktéra mozna kontynuowaé dopiero po pisemnej akeeptacji odbioru przez
Inspektora Nadzoru. Prace oraz pomiary pomontazowe prowadzi¢ w uzgodnieniu z Enion

S.A. RD Debica.

6.2 Badania sieci energetycznych

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robét budowlanych nalezy przeprowadzié
kontrolne pomiary i sprawdzenia. Szczegélowy zakres pomiaréw i sprawdzen przed ich
rozpoczgeiem uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru, Enion S.A. RD Debica. Wyniki pomiaréw

nalezy zamiesci¢ w protokotach pomiarowych.

7. ODBIOR ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢é Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:
- Aktualng Dokumenatacj¢ Powykonawcza
- Geodezyjng Dokumentacje Powykonawcza
- Protokoly z dokonanych pomiaréw i sprawdzen

- Protokoly odbioru robot
8. ZALACZENIE SIECI nN, SN POD NAPIECIE

Zalgczenie nowo wybudowanego odcinka sieci moze nastapi¢ po uzyskaniu akceptacii

Enion S.A. RD Debica.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
- Projekt Budowlany — Rozbudowa istniejacej sieci nN
- Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz. Ustaw Nr 89 z dn. 25.08.1994 r.

z pdzniejszymi zmianami.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

TEMAT: PRZEBUDOWA 1 ZABEZPIECZENIE URZADZEN
TELETECHNICZNYCH.

ADRES: BUDOWA ul. Péinocnej WRAZ Z ODWODNIENIEM
| I OSWIETLENIEM ORAZ POZOSTAFL.A
INFRASTRUKTURA TECHNICZNA W m. Debica

BRANZA: TELETECHNICZNA

INWESTOR: GMINA MIASTA DEBICA




Przebudowa i zabezpieczenic urzadzeii teletechnicznych.
CPV: 45231 600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot- przebudowy i zabezpieczenia sieci teletechniczne; kolidujacej z budowa ulicy
Pétnocnej wraz z niezbgdna infrastruktura techniczna,

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Techniczne;

Specyfikacja techniczna wchodzi w sklad dokumentacii przetargowej 1 stanowi jeden
- z dokumentow kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych.

Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania dotyczace realizacji robét:

- zabezpieczenie istniejacej kanalizacji teletechnicznej

- wymiana shipa kablowego

1.4. Odpowiedzialno$¢ Wykonawcy robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania raz ich zgodno$é z dokumentacja
projektows, specyfikacja techniczng, poleceniami Zamawiajacego oraz warunkami
technicznymi. Pozostale ogélne warunki dotyczace robét podano w  czesei 0g6lnej
specyfikacji.

2. MATERIALY
Wykonawca zobowiazany jest do stosowania materiatéw zgodnych z dokumentacja
techniczna i ST. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opflaty,
wynagrodzenia i jakiekolwick inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialow i urzgdzen
do robot.
2.1. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganjom.
Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inwestora.. Kazdy rodzaj robot, w ktorym
znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé 1 wlasciwosé
do robot i byly dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania
bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
2.3, Wariantowe stosowanie materiatdw. _
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody
Inwestora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych robét. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie
gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami ustalonymi w dokumentacji
projektowej 1 ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym Zleceniem. Sprzet




bedacy w dyspozycji Wykonawcey do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie
1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia
niegwarantujgce zachowania warunkéw zlecenia, zostana przez Inwestora zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ Wykonywanych Roboét i przewozonych materialow.

Srodki transportu beda zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreélonymi w
Dokumentacji PrOJektoweJ, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jako$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$éé z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inwestora.
Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i ST, a
takze w normach i wytycznych, Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pézniej niz w
czasle przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawea.

» Wykopy 1 roboty ziemne wykonywac recznie.

* Przed przystapieniem do wykopow nalezy zapoznaé sie z mapami i profilami podtuznym,
Jest to wazne ze wzgledu na mozliwo$¢ wystapienia kolizji w miejscach skrzyzowan z
projektowanym uzbrojeniem podziemnym. Ewentualne rozbieznosci rzednych kolizji
faktycznych z podanymi na profilach nalezy uwzglednié przy korekcie zaglebienia rur,
Odkryte uzbrojenie podziemne na czas prowadzenia rob6t nalezy podwiesié do
ksztattownikow stalowych za pomoca ciegien ze $ruba rzymska. W miejscach skrzyzowari
prace wykopowe prowadzi¢ wylacznie recznie. Po wykonaniu robét teren doprowadzié do
stanu pierwotnego lub rozpoczaé prace zwigzane z nowym uksztattowaniem terenu.

* Material podsypki: piasek lub zwir 0 max. granulacji 20 mm. Mechaniczne zageszczenie
gruntu ponad wierzchem rurociagow moze by¢ wykonywane po ulozeniu warstwy co
najmniej 0,3 m. Zageszezenie obsypki Js 0,95, warstwami 15-20cm (w warunkach letnich).
Nie nalezy sypa¢ gruntu na wierzch rurociagu. Material zuzyty na obsypke winien spetia¢ te
same parametry co material podloza. Ze szczegdlng starannodcia nalezy wykonad
zageszezenie obsypki do wysokosei 1/2 $rednicy rurociagu. Zasypke w wykopach poza
ciagami komunikacyjnymi mozna wykona¢ z gruntu rodzimego bez zageszczenia. W
warstwie zasypki ponad wierzchem rury nie powinno by¢ kamieni o $rednicy wiekszej niz 30
mm. Kamienie w materiale uzytym do zasypki nic powinny sie znajdowa¢ w odlegiosci
mniejszej niz srednica rurociggu. Zaggszezanie obsypki warstwami o grubosei 10-30
cm. Nad rurociagami na wysokosci polowy wykopu nalezy umiesci¢ tasme
ostrzegawczg z PVC,

* Zmiany wprowadzone do rozwigzafi projektowych sa mozliwe po uzyskaniu
jednoznacznej akceptacji Zamawiajacego, jedynie w  przypadku zaproponowania
rozwigzan mni¢j kosztownych, ale co najmniej réwnorzednych konstrukeyjnie,
funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna towarzyszy¢ kompletna informacia:
- rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana technologia budowy

- niezbgdna do oceny przez Biuro Projektéw i Zamawiajacego.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca musi przewidzied, ze poszczegélne etapy wykonanych przez niego prac beda
konfrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokél. Ewentualne niezgodnosei wykonanych robot
beda usuwane na koszt Wykonawcey w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Po zakoriczeniu prac montazowych nalezy wykona¢ pomiary, z wykonania ktérych winny byc
sporzadzone protokoly.

W momencie, gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakoficzone to zawiadamia
on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim czasie wyznaczyl swoich przedstawicieli,
kt6rzy beda obecni przy czynnosciach odbiorczych instalacii.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i
proby nstalacji i ewentualnie zobowiazuja Wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek,
Wowczas, gdy w.w. sprawdzian, powtérzony w razie polrzeby, jest zadowalajacy,
Wykonawea zawiadamia pisemnic Inwestora podajac proponowany termin gotowosci
instalacji do odbioru koncowego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukonczenia wszystkich robét.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te Iub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIORY

8.1 Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosct wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Odbior
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robdt. Odbior
robot dokonuje Inspektora Nadzoru. Gotowos¢ danej czedei robét do odbioru zglasza -
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym fakcie Inspektora
Nadzoru. Jakos¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenic iloci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsSciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koficowym robét.

8.3. Odbidr kohcowy robot




'Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilodci, jakosci i wartoscel. Calkowite zakoficzenie robét oraz gotowo$é do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbior
koficowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakoficzenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie ponizej pt. ,,Dokumenty do odbioru koficowego robét”. Odbioru koncowego robdt
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnodci Inwestora i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badai i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja projektowa i ST. W toku odbioru korficowego robdt komisja zapozna sie z
realizacja ustalefi przyjetych w trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koficowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, Ze jako$é wykonywanych robot w poszezegblnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracef, oceniajac pomniejszona wartodé wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.
8.4. Dokumenty do odbioru korficowego robét
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokot odbioru
koricowego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
*» dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami,
* ‘uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot znikajacych i
ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
e dziennik budowy
¢ wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan
¢ atesty jakosciowe whudowanych materiatow,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koficowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koficowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr ostateczny
Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwlgzanych z usunieciem wad
stwietdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. OQdbior
ostatecziy bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koficowego. :




